ANIVERSARIO | UPAEP

: L

PRIMZR FORO

AFROESPACIAL
MEXICANO

-Elprimer paso hacia una nueva era

Nombre de Equipo/Robot:

Institucion:

B Direccion:




AEROESPACIAL
MEXIGANO



Introduccion

e Experiencia del equipo o de su institucion en robética movil de servicio.
e Experiencia y habilidad de cada integrante del equipo.
e Motivacién para participar en el Concurso de Rover.
Mision
e Breve descripcion de los retos que resolveran en el concurso.

e Cronograma de las etapas del proyecto e implicados en cada actividad.

Requerimientos

e Llenar la tabla de requerimientos (Version corta del Libro de NASA SYSTEMS
ENGINEERING HANDBOOK Rev 1 dated December, 2007. Appendix C, D.)

Paro de emergencia El Rover debe tener un R - Revision El circuito de emergencia pertinente se
circuito de paro de disefiara utilizando un elemento de calidad
emergencia . industrial
| - Inspeccién
Definiciones:

e Andlisis: método de verificacion que realiza una evaluacion tedrica o empirica
utilizando técnicas acordadas con el interesado.

e Prueba: método de verificacion mediante la medicion del rendimiento y las
funciones del producto en entornos simulados representativos.

e Revision del disefio: método de verificacibn mediante registros aprobados o
pruebas que demuestren inequivocamente que se cumple el requisito.

e Inspeccion: método de verificacion mediante la determinacion visual de las
caracteristicas fisicas.
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La columna de “comentarios adicionales sobre el cumplimiento” debe contener como se va
a cumplir el requisito en el disefio y en el sistema final (por ejemplo, "el circuito de
emergencia pertinente se disefiard utilizando un elemento de calidad industrial*) oly
presentar cualquier problema/discrepancia que se prevea en relacion con un requisito
concreto. Justifique si cree que no podra cumplir un requisito.

Considere un andlisis rapido de cada tarea y una breve descripcién de como la resolvera
su sistema, asi como cualquier requisito que considere necesario en funcién de ello.

Riesgos

e Llenar la tabla de riesgos (NASA Risk Management Handbook, Version 1.0
November 2011.)

Pre-disefio
e Mecénica: Dibujos con medidas y disposicion de todos los elementos de

electronica.

e Electréonica: Esqueméatico de todas las conexiones de los dispositivos y
presupuesto de potencia.

e Software: Diagrama de flujo, 0 maquina de estados o arbol de comportamiento, o
disefio UML.
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Evaluaciéon: Junior y Major

Fotos/Navegacion

Reto Descripcion Unitario |Cantidad Fma.l
Parcial
Valles 10 3 30
Surcos 10 3 30
Tele-navegacién Pendientes 10 2 20
Letrero FIN 10 1 10
Regreso INICIO 25 1 25
Mapa 30 1 30
Marca de valle 10 3 30
Exploracion Marca de surco 10 3 30
Cientifica Marca de pendiente 10 2 20
Inf de Rocas (color, tamafio y 30 10 300
peso)
Rocas (color, tamafio y peso

Recoleccion Guiada (transportadas ypesel 30 > 150
Rocas puestas en el recolector 50 5 250
Mantenimiento Interreptor 30 2 60
guiado Boton 30 3 90
Diserio 10 1 10
Presentacion Implementacidn 10 1 10
Operacidén 10 1 10

TOTAL 1105
DRON Despegue/aterrizaje y 550 1 550

NOTA: Los ajustes de las reglas y los puntajes se hara en una
reunion con todos los lideres de equipos y los Jueces a las 9:00hrs
del dia viernes 8 de septiembre en un costado del escenario.
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